# • 

2/r 





LU 



LUo<: 



UJO=> 
O- — <-5 

ai— or: 
o<t;— 
ocoo 



UJ 

I— 



CD 



<CLUI— I— 
I— LUSE — 

ce:coo=3 



CO 



0<CIJJZD 
LU C3£. 



O CO 

OS ICO 

I— 0<CUJ 

<c cosset 
I— s:oo 
OLU — Qc: 
Qe:c/3cOQ_ 



UJ =3 
OCJ) I 

— <t:-Joo 

I— „J-<<C 

— 0.20=0 
OOCOOH- Q 

o x<c 



CO 



I— Qc: 

«^LUCO 



<CQco 



C3 



Oil— ^ 

— 

^LUZQ^CQO: 
I— UiOl— ZD — 
OQ- — XCOO 
QCCOCOLLI"^ 




•<UJCO 



XLUUJ 
<CQco 



CO 



3/Z 



F / G. 4A 



F / G. 4 B 



A. 



"V" 



F / G. 4C ? 



"V" 



TIME, t 



A. 



TIME, t 



TIME, t 



F / G. 4D 



1 



V TIME, I 



# 



4 



4/7 

F / G. 5 



R 




40 33 41 



F / G. 6G 




\ / 




5/r 



o 
I— 
o 



Oil— 
— II— LJJ 

•<:cj)s3: 

— LUC3 
<tLUS 




CO 



1— 








m 




oo 




1— 




o 


o 


<c 






1— 


CJX 


<c 


UJ 



C_5 

<Co; 

— l_IO 
•<0-C0 

X — LU 




LO 



LU 

<CQi 
—I -JO 

<«;cuco 
— CO a: 

X — LU 



CO 




e/r 

F / G. S 
R 

J 



40 





« 4 



F / G. r o 




F / G. 7 7 



ROTAT I NG 
SPEED 
DETECTION 
SENSOR 



"T 

14 



AXIAL 

DISPLACEMENT 
SENSOR 



23 



SENSOR 
SIGNAL 
PROCESS I NG 
CIRCUIT 



26 



ROTATION 
SENSOR 
SIGNAL 
PROCESSOR 



13 15 



24 



\XIAL 

(LEV I TAT I ON SUPPORT) 
:LECTROMAGNET 



COMPENSATION 
CIRCUIT 



27 



ROTAT I NG 
SPEED 
CONTROL 
UNIT 




25 



EXCITING 

CURRENT 

AMPLIFIER 




